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V2 m Principales évolutions du document par rapport a la V1 du 25/11/2020
Chapitres Evolutions
a3 - Reprise des chapitres : Définition des caractéristiques d’identification et contrdles réalisés sur le
" y CPID par le DCS a la création d'un engin moteur et d'un EMS
AjOUt d Un tableau de 4.9 - Reprise des chapitres : Configuration des services de données et Configuration des éléments de

génération de message

d escrl ptl O n d eS 4.4.1 - Modification du tableau "Generalités" concernant I'affichage des données CEBDBlocks

4.4.2 - Complétude du tableau de détails des champs CEBDBlock avec I'élément "signature"”

. 5 ~ 5
p rl n CI pal eS eVO| Ut| O nS 4.4.4 - Reprise du chapitre concernant les éléments particuliers attendus dans les messages CEBDBlock
4,5.2 - Précision de |'élément 'signature' pour les ReadingBlock dans le tableau
4.5.3,
4.7.3,
4.8.3, - Précision des différences entre les structures XML du présent guide et les schémas XSD en
4.9.3, annexes de 'lEN50463-4:2017
4.10.3,
4.11.3
4.6.2 - Ajout de la colonne « Contrdle réalisé sur le champ (contenu) particularité DCS »
5.3.3 - Formulation d'une recommandation concernant la réponse attendue de I'EMS si un service de
- donnée n'est pas géré.
- Clarification par un exemple de I'étendue des données d'énergies attendues en réponse a la
.44 période demandée dans une requéte.
. - Précision du fonctionnement attendu des EMS suite 3 la réception d’un
ChangeCommunicationConfig.
5.4.6 - Précision sur la gestion des ResponseMessage avec un <Result> OK dans le cas ol les données

demandées sont existantes seulement en partie dans 'EMS.
- Précision sur la prise en charge par Decofer des communications FTP et FTPs et HTTP.
Pour le FTP, il est précisé que la connexion au serveur FTP doit se faire en mode passif (FTP PASV).
6.2 - Précision des différentes adresses pour accés au serveur FTP selon I'environnement de
'Production’, de 'Test', de 'Qualification’ et d'Intégration'.
- Recommandations sur les éléments de paramétrage en FTPMailbox et les extensions des fichiers

7 - Mise a jour des exemples de messages de I'annexe.




Typede
modification:

Mise en forme

V1

4.3 Identification des engins de traction et des EMS : CPID

Les données remontant des EMS a la nouvelle norme portent obligatoirement un
identifiant CPID (ID du point de consommation) possédant les caractéristiques
suivantes ;

O [obligatoire)/
Element F (falcularif)/ Type X5D Description
¢ .
CountryCodel50
NVR ° (voir Tableau 128) Code RNV.
VEMType
kM ° (voir Tableau 128) Code MDV.
BN a EVNType Mumeérg NIE (Numéro
(woir Tableau 128) | d'Immatriculation Européen).
EMSID o] xs:string Numéro EMSID.

Définition de CPIDType (extrait de 'EN 50463-4:2017 : Tableau 125)

Un engin de traction est décrit de fagon unique par :

* NVR
* VKM
* EVN (unique dans le DCS)

Un EMS est décrit de fagon unigue par :

* NVR
+ VKM
+ EVN + EMSID (couple unique dans le DCS)

= NVR : Code pays

Le NVR est un code de deux lettres - et non deux chiffres - erreur dans I'EN 50463:2017
- identifiant le pays. Se reporter a 150 3166-1 alpha-2.

= VKM : Code marquage du détenteur de véhicule ferroviaire

Le VKM doit étre renseigné par une chaine conforme a la définition du MDV.

Le MDV est le code marquage du détenteur de véhicule.

Ce code doit correspondre au code utilisé lors de l'immatriculation du véhicule
ferroviaire a I'Etablissement public de sécurité ferroviaire (EPSF) qui est chargé de tenir
a jour le registre national des véhicules (RNV).

La liste de ces codes et des détenteurs correspondants est tenue 2 jour par I'ERA @
https:/fwww.era.europa.eu/registers/vkm_en
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Redécoupage du chapitre 4.3 en sous-chapitre (1/2)

= EVN:

L'EVN doit &tre renseigné par une chaine conforme a la définition de NIE, numéro
dimmatriculation européen. L'EVN attendu est un nombre complet de 12 chiffres
respectant I'UIC identification marking for tractive stock (UIC Code of Practice 438-3).
+ Les deux premiers digits 1-2 identifient le type de locometive (Exemple :
o 91 : locomotive électrique (exemple : locomative FRET),
o 93 : EMU grande vitesse (exemple : locomotive TGV),
o 94 ; EMU autres (exemple ; locomotives Transilien ou TER)
+ Les deux digits suivants identifient le pays d’enregistrement de I'engin de traction
(code France : 87),
= Les digits 5-8 identifient les types de véhicules
+ Les digits 9-11 identifient le numéro de série individuel,
= Le dernier digit 12 est un digit de contréle utilisant Luhn.

= EMSID
L'EMSID est un code d'un chiffre allant de 1 & 9 permettant de distinguer chaque EMS
installé sur 'engin de traction.

= Identification unique
Le DCS utilise le couple EVN & EMSID comme identifiant unigue d'un EMS.

Le DCS utilise I'EVN comme identifiant unigue d'un engin de traction.

Deux EMS différents ne doivent pas avoir les mémes couples EVN & EMSID.
Deux engins de traction différents ne doivent pas avoir le méme EVN (hors cas d'engin
de traction au sein d’'un méme EMU).

1l est possible de rattacher jusqu'a 9 EMS & un méme engin de traction (EVN identigue).

®  Contrdle réalisé sur le CPID par le DCS a la création

Le DCS contrile les éléments suivant lors de la création d'un nouvel engin de traction
et d’'un EMS associé sur le portail :

Elément Contréle du DCS

NVR Code alphanumérique & 2 lettres (il n"est pas possible de saisir plus de
caractéres)

VEM Code alphanumérique de 2 3 5 lettres (il n'est pas possible de saisir plus de
caractéres)

EVN Nombre & 12 chiffres (il n"est pas possible de saisir plus de caractéres — il est
automatiguement vérifié dans le portail que seuls des chiffres ont &té saisis)

EMSID Chiffre de 0 & @ {le choix du chiffre est libre)




Typede
modification:

Mise en forme

V2

4.3.1 Définition des caractéristiques d'identification

= NVR : Code pays

Le NVR est un code de deux lettres - et non deux chiffres - erreur dans I'EN 50463:2017
- identifiant le pays. Se reporter a I'ISO 3166-1 alpha-2.

= VKM : Code marquage du détenteur de véhicule ferroviaire

Le VKM doit &tre renseigné par une chaine conforme a la définition du MDV.

Le MDV est le code marquage du détenteur de véhicule.

Ce code doit correspondre au code utilisé lors de limmatriculation du wvéhicule
ferroviaire a I'Etablissement public de sécurité ferroviaire (EPSF) qui est chargé de tenir
a jour le registre national des véhicules (RNV).

La liste de ces codes et des détenteurs correspondants est tenue a jour par I'ERA :
https://www.era.europa.eu/registers/vkm_en

= EVN:

L'EVN doit &tre renseigné par une chaine conforme a la définition de NIE, numéro
d'immatriculation européen. L'EVN attendu est un nombre complet de 12 chiffres
respectant |'UIC identification marking for tractive stock (UIC Code of Practice 438-3).
+ Les deux premiers digits 1-2 identifient le type de locomotive (Exemple :
= 91 : locomotive électrique (exemple : locomotive FRET),
o 93 : EMU grande vitesse (exemple : locomotive TGV),
o 94 : EMU autres (exemple : locomaotives Transilien ou TER)
+ Les deux digits suivants identifient le pays d'enregistrement de I"'engin de traction
(code France : 87),
+ Les digits 5-8 identifient les types de véhicules
+ Les digits 9-11 identifient le numéro de série individuel,
+ Le dernier digit 12 est un digit de contrdle utilisant Luhn.

= EMSID

L'EMSID est un code d'un chiffre allant de 1 & @ permettant de distinguer chaque EMS
installé sur I'engin de traction.
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Redécoupage du chapitre 4.3 en sous-chapitre (2/2)

= Identification unique d'un EMS

Le DCS utilise le couple EVN & EMSID comme identifiant unique d'un EMS.
Le DCS utilise 'EVN comme identifiant unique d'un engin de traction.

Deux EMS différents ne doivent pas avoir les mémes couples EVN & EMSID.
Deux engins de traction différents ne doivent pas aveir le méme EVN (hors cas d'engin
de traction au sein d’'un méme EMU).

Il est possible de rattacher jusqu’a 9 EMS & un méme engin de traction (EVN identique).

4.3.2 Contrdles réalisés sur le CPID par le DCS a la création d'un engin
moteur et d'un EMS

Le DCS contrile les éléments saisis lors de la création d'un engin moteur (rame ou
locomotive) et d'un EMS sur le portail. Les contrdles portent sur le respect des syntaxes
suivantes :

Elément Contréle du DCS

NVR Code alphanumérique 3 2 lettres (Saisie limitée 3 2 caractéres dans le
portail)

VEM Code alphanumérique de 2 4 5 lettres (Saisie limitée 3 5 caractéres dans le
portail)

EVN MNombre & 12 chiffres {Salsie limitée 3 12 caracteres dans le portail — seuls
caractéres numerigues sont autorisés)

EMSID Chiffre de 0 & 9 (le choix du chiffre est libre)
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Mise en forme des tableaux « détail par champ »

Mise en forme

4.4.2 Détails par champ 4.4.2 Détails par champ
Rifren
st alizh sur be cha
Contréle reaise surle | Référance Pré dans les utilisation dans . 2 e . dnseription
Champ dla“] tenu) — description Origine de la donnée e e o des. n:l;el.-_r. de (dnl norme
e Bis norme ports nées ou da contral 915 - Coda di favs vaii 3 dui o
—— sescps | VerNcanizn quily 3 doux s Joures pev Brpriocntm o
. EMS - Code de pays valids & deu lecwres pour | 1 e maartamect Craear rovsnnt du ifirentd s
p . i e gy
Pl Yenﬁa::;\c;u il y 3 dewx |a représentation des pays Tifizentiel du DC3, | MA e i 2 1R, X
emres nent Zfini dans la A hainm ceafunre A4 v
Exemple : FR, DE, CH, £5.. p s v wericatizn quil y 3 enars dou ot Séfinton 3z MOV
ticm d’engim LHESVILAKR (onte P Te—
e e oo o | oo vt du sttt i
Verfication quily & EMS - Chaine conforme 3 la définition de MDV | provenant. da Tableaw 125 T T | st)
EMS/CRID/VKM e dm:m“:‘ référentiel du DCS, | NA n’- Fmrrz-mn—- Aa
=S : difini danz Sp— sabon sl y o« homas hirition dz 1
Exemple - MECCO, ALST, LTSA sefin 2 d'mn;m PGSV il y il e Parmet chicentitier ke systeme de
Tableau 125 e T Evempin | G002 e s b Lt o o s
y ) s I Sysséme de masure . 0 Szt 32NN Gors 13 Créaton g
Vérfication quily 2 EMS - Chaine conforme 2 a définition dz NIE e et o . wdrficoten qul 1.3 un chitve L Numiew DL ) st 3 dan on denain o
EMS/CPID/EVN bl L] o Je mettant &n oxiee s o cans b Créston JENS
ouze Exemple - 918054061842 V*W"WS‘ coies dans T Exompis  chNmE e 080
= portail, [EVN étant 9
i dans | ‘ £15 - fédods de rdfans Durts utik fication ce:
i i EMS - Huméra EMSID Création d'enin et Tabesw s | B @ =P rés utifode pour B wrfication ces
EMS/CPID/EMSID ihcation qul y 3 n e mED TEeI0 cans 2 frehe s PS4 (% in) Tmestam
Brample - chiffade 039 Créaton dEMS
Durde wilsze pour |5 5 cuicnr qua la valis e Goabe | L1 - Varsions du schiera XNL sdun
EMS - Période de référence fixde 3 PTSM (5 vésifcaton des EHsfHLeeEa 510 abkeau 128 | ey 204634 BRNEREON L)
EMS/TRD A Tablezus [ oy = TimeStamp
415 - Tote & howre o¢ 2t e &
EMS - Version de schéma %ML selon [EN Heszuramenkinteral ‘ ¥ Ondn e |y pryendi: lonnda i Interaate nfiza st .
i A s earpoence MunsursmentTotnrval Start | 70 fiteé:poaria priication es
EMS/XMLVersion X;";:,‘;“;““““E‘“" Tableau 125 | 20965 nmvERSTON a LD Tinnenwng
Eronns : 201065 410D 2300
Tabive. 4
- ; EWS ~ Diare ot Feure d2 3250 42 15 piriode pE—r———— . TS Gl W et o ot e
ssuremendmenvall | rablesss | PoUr 2 premiére donnée de la séquence el Pkt it oy ;‘gﬁ:‘f‘:" Serritre donnée de — terval_Eng | UtErale uitsd pour W uirifcation ds
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Page ou chapitre du guide concerné : multiples
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Typede
modification:

Précision

Remplacement de :
« Différences notables : »

\Z

Par :
« Différences notables par rapport au schéma xsd
en annexe (§F.x) de I'’EN50463-4:2017: »

Page ou chapitre du guide concerné : multiples




Typede
modification:

V1

Modification d
structure

Modification de la structure des sous
chapitres "Eléments particuliers
attendus dans les messages..."

Distinction des éléments :

* de production des données

* sur la disponibilité et des échanges de
données

* des recommandations RTE (le cas
échéant) sur la configuration des EMS
et la mise en ceuvre des services

4.4.4 Eléments parti
L'EN 50463 a fixé les éléments suivants :

uliers attendus dans les messages CEBDBlock

+ Uniquement des deltas d'énergie :
o Cela évite de devoir manipuler les données brutes pour établir un

décompte - les données utilisées dans le décompte sont directement
celles fournies par 'EMS.
1l n'est pas possible de savoir ce qui a été consommé en énergie lorsque
les données sont absentes.

o Iln‘est plus possible d'effectuer un profilage des trous de données & partir

des index avec uniquement comme source des CEBD.

Flag qualité sur la geolocalisation, I'horodatage et Iénergie : LEMS doit
identifier au travers d'indicateur la qualité des données transmises pour chaque
type de donnée. Les données jugées non fiables par un EMS sont par défaut
invalidés par le DCS.
Périodes de référence de S minutes a partir de I'horodatage 0000. Les CEBD
doivent étre paramétrés sur des pas d'échantilonnage de S minutes.
L'horodatage des points est positionné 4 Ia fin de chaque périade :
Le premier point de la journée est & 00hOS et identifie la quantité
d'énergie consommée entre minuit et 00N0S.
Le dernier point de la journéz finit donc & 000D le lendemain.
Le DCS doit décaler les points de § minutes avec le Systéme de décompte
RTE qui fonctionne avec un horodatage sur des débuts de période.
La donnée d'Energie réactive (ReactiveType) est la seule facultative, toutes les
autres sont obligatoires.

o

o

oo

Les valeurs d'énergie réactive mesurées ne sont pas prises en compte dans le
décompte réel. Aucune directive nest donc formulée concernant la mesure de
I'énergie réactive.

L'EMS doit avoir une rétention de 60 jours minimum de fonctionnement des CEBD.
Le DCS doit pouvair récupérer l'ensemble des CEBD disponibles au travers d'une ou
plusieurs commandes sur une profondeur d’au moins deux mois. L'EMS garantit la
mise 3 disposition de ces données.

L'EMS doit pouvoir transmettre des données dans le passé, méme si des données plus
récentes ont déja été transmises.

Un message contenant des CEBD (( ou doit avoir
un nombre d'enregistrements inférieur ou égal au paramétre MaxCEBD configuré
dans 'EMS :

>C i fig> D: CEBDBlockConfig>maxCEBD

Et un nombre de bloc inférieur ou égal au paramétre maxCEBDBlock configuré dans
I'EMS :
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V2

4.4.4 Eléments particuliers attendus dans les messages CEBDBlock

Eléments de production des données

Le service de données CEBDBlock est obligatoire.
Le type d'énergie attendu dans les CEBDBlock doit &tre uniquement des deltas
dénergie :

= Ce qui permet une utilisation directe des donnédes brutes fournies par

VEMS dans I'¢ d1un décompte. Les mani de données

peuvent donc étre évitées.

Les données CEBD ne permettent pas 3 elles seule:
de connaitre I'énergie consommée ou régénérée lorsque les
données deltas d'énergie sont absentes,
d'effectuer un profilage des trous de données.

o

Des indicateurs de qualité des données doivent &tre transmis pour chaque type
de donnée {géalocalisation, horodatage et énergie). Les données jugées non
fiables par un EMS sont par défaut invalidés par le DCS.

La période de référence est fixée 3 5 minutes & partir de I'horodatage 0000. Les
CEBD doivent étre étrés sur des pas d'é il le 5 minutes.
L'horodatage des points est positionné 4 la fin de chaque période :

Le premier point de la journée est 3 00hOS et identifie la quantité
d'énergie consommée entre minuit et 00h05.

Le dernier point de la journée finit donc & 00h00 le lendemain.

Le DCS doit décaler les points de 5 minutes avec le Systéme de décompte
RTE qui fonctionne avec un horodatage sur des débuts de période.

o

oo

Tous les éléments de CEBDBlock sont obligatoires 3 I'exception de la donnée
dEnergie réactive (ReactiveType) qui est conditionnée & la mesure d'énergie
sous un systéme de traction altematif.

Les valeurs d’énergie réactive mesurées ne sont pas prises en compte dans le
décompte réel. Aucune directive n'est donc formulée concernant la mesure de
Iénergie réactive.

é sur la ilité et les é de données

L'EMS doit aveir une rétention minimale de 60 jours de données CEBD.

Le DCS doit pouvoir récupérer 'ensemble des CEBD disponibles au travers d'une
ou plusieurs commandes sur une profondeur d'au moins deux mois. L'EMS
garantit a mise 3 disposition de ces données.

L'EMS doit pouvoir transmettre des données dans le passé, méme si des
données plus récentes ont déja été transmises.

Un message contenant des CEBD (| ou ) doit
avoir un nombre d’enregistrements inférieur ou égal au paramétre maxCEBD
configuré dans 'EMS :
>c ’ fi

CEBDBlocke EED

Et un nombre de bloc inférieur ou €gal au paramétre maxCEBDBlock configuré
dans I'EMS :
>C i

i ion>CEBDBlockConfig EBDBlock

Page ou chapitre du guide concerné : pour les différents services.
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V1: Omission de I'élément « signature » dans le tableau "détails par
champs" pour les CEBD

\Z

V2:
Ajout du champs Xml « Signature » manquant

Contrdle réalisé sur le champ dliesi::erri?;if:'l

(contenu) — particularité DCS

Présence dans les exports de utilisation dans des régles de calcul
données ou de contrile

Champ XML Origine de la donnée

norme

Obligatoire :
version encapsulée de la norme
XMLDSig (RFC 3275)

EMS - Signature numérique du
CEBDBlock

Tableau 133 Intégrité des donnges

Page ou chapitre du guide concerné : 84.4.2
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Typede
modification:

Correction

V1:

* La donnée d'Energie réactive {ReactivEType_) est |3 seule I'a:l.ilil:rue, toutes les
autres sont obligatoires.

\Z

V2:

» Tous les éléments de CEBDBlock sont obligatoires a |'exception de la donnée
d'Energie réactive (ReactiveType) qui est conditionnég 3 la mesure d'énergie
sous un systéme de traction alternatif.

Page ou chapitre du guide concerné : 84.4.4
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modification:

Reformulation
& Mise a jour
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V1

4.4 CEBDBlock
4.4.1 Généralités

Un CEBDBlock contient les données de consommations d'énergie dédiees a la
acturation (CEBD). Ces données sont intégrées et contrdlées par le DCS.

Origine de la Toutes les données alimentant les CEBDBlocks proviennent des EMS
donnée via les services ResponseCEBDBlocks et
AutomaticTransferCEBDBlocks.

Présence dans Les CEBDBlocks sont téléchargeables a partir du portail du DCS
les exports de dans le téléchargement des données regues de 'EMS.
données

Les CEBDBlocks sont intégrés dans le fichier :
CEBDBlock <evn><emsId>_ <dateDebut>»_<dateFin>.csv

Le détail est donné champ par champ dans le tableau suivant.

V2

4.4 CEBDBlock
4.4.1 Généralités

Un CEBDBIlock contient les données d'énergie (consommées/Régénérées) dédiées a la

facturation (CEBD). Ces données sont intégrées et contrélées par le DCS.

Origine de la
donnée

Toutes les données alimentant les CEBDBlocks proviennent des EMS
via les services ResponseCEBDBlocks et
AutomaticTransferCEBDBlocks.

Présence dans
les exports de
données

Les CEBDBlocks sont téléchargeables a partir du portail du DCS
dans le téléchargement des données regues de I'EMS.

Les CEBDBlocks sont intégrés dans le fichier :

CEBDBlock <evn»<emsld> <dateDebut> <dateFin>.csv

Le détail est donné champ par champ dans le tableau suivant
(§4.4.2).

Affichage dans le | Les données CEBDBlocks ne sont pas affichées dans le portail du
portail du DCS DCS.

Amchage dans le
portail du DCS

Les donnees CEBDBIocks sont affichees dans le portail du DCS dans
I'onglet consommation.

Le dernier message contenant des CEBDBlocks met a jour I'état de
dernigéra communication de 'EMS affichable dans I'écran Mes engins
et mes EMS.

La derniére géolocalisation contenue dans les données CEBDBlocks

met 3 jour |a derniére position connue dans I'écran Fiche engin.

[ dernier message contenant des CEBDBIOCKS Met & jour 1etat de
derniére communication de 'EMS affichable dans I'écran Mes engins
et mes EMS.

5i sa gualite le permet, [a derniere geolocalisation contenue dans
les données CEBDBlocks met & jour la derniére position connue
dans |'écran Fiche engin.

Page ou chapitre du guide concerné : 84.4.1
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Typede
modification: Remplacement de courant par tension
Correction Le systéme de mesure est installé dans un train qui parcours le trajet Lyon Part Dieu
- Paris Gare de Lyon avec :
Vi: s Une vitesse de pointe constante de 300 km/h

s Une durée d'accélération constante de 30 min

¢ Une durée de freinage constante de 5 min
Un changement de niveau de tension aura lieu a 2019-12-16T11:03:00Z, il passera
d’un courant alternatif de 25 kV a un courant continu de 1,5kV.
Ainsi le systéme de mesure communiquera les données d'énergie sur deux canaux
différents pour le 13&éme point CEBD avant de communiquer exclusivement sur le canal

2.
Mise en situation pour I'exemple :
Le systéme de mesure est installé dans un train qui parcours le trajet Lyon Part Dieu
V2 : - Paris Gare de Lyon avec :
* LUne vitesse de pointe constante de 300 km/h
+« Une durée d'accélération constante de 30 min
+ Une durée de freinage constante de 5 min
+ Un changement de niveau de tension a lieu 3 2019-12-16T11:03:00Z, il passe
d’une tension alternative de 25 kV a une tension continue de 1,5kV.

Le long du trajet, les données d'energies communiguées par le systéme de mesure sont
sont mesurdes sur 2 canaux différents.

Ainsi, les 12 premieres données d'énergie sont mesurées exclusivement sur le canal 1,
puis sur les deux canaux pour le 13éme point avant de communiquer exclusivement sur
le canal 2.

Page ou chapitre du guide concerné : 84.4.5
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Typede
modification: Remplacement de « consommation » par « facturation »
Correction
Vi 4.5 ReadingBlock
' 4.5.1 Généralités
Un ReadingBlock contient des données complémentaires aux données de consommations d'énergie
(Reading). Ces données sont intégrées et contrdlées par le DCS.
V2:

4.5 ReadingBlock
4.5.1 Généralités

Un ReadingBlock contient des données complémentaires aux données d'énergie
(CEBD). Ces données sont intégrées et contrilées par le DCS.

Page ou chapitre du guide concerné : 84.5.1
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modification:

Déplacement

V1
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Déplacement du "nota bene" du §4.5.1 au 4.5.2

4.5.1 Généralités

" 4.5 ReadingBlock

Un ReadingBlock contient des données complémentaires aux données de consommations d’énergie
(Reading). Ces données sont intégrées et contrdlées par le DCS.

Origine de la
donnée

Toutes les données ReadingBlock proviennent des EMS via les
services ResponseReadingBlocks ou
AutomaticTransferReadingBlocks.

Présence dans
les exports de
données

Les ReadingBlock sont téléchargeables a partir du portail du DCS
dans le téléchargement des données regues de I'EMS.

Les ReadingBlock sont intégrés dans le fichier :
ReadingBlock_<e emsId>_<dateDebus>_<daseFin>.csv
Le detail est donné champ par champ dans le tableau suivant.

Affichage dans le
portail du DCS

Les données ReadingBlock ne sont pas affichées dans le portail du
DCS.

Le dernier message contenant ReadingBlock met a jour I'état de
derniére communication de I'EMS affichable dans |'écran Mes engins
et mes EMS.

La derniére géolocalisation continue dans les données ReadingBlock
met a jour la derniére position connue dans I"écran Fiche engin.

Mota bene : les donneées grisées dans le tableau ci-dessous ne sont pas exploitées dans le DCS,
car I'EM 50463:2017 ne couvre pas la production des léments facultatifs associés a la mesure
(€énergie réactive a quatre quadrants, courant, tension, tension minimale, vitesse, température

intérieure, température extérieure et charge interne).

Page ou chapitre du guide concerné : §

V2:

4.5.2 Détails par champ

Les données grisées dans le tableau ci-dessous ne sont pas exploitées dans le DCS, car I'EN 5046

22017 ne couvre pas la production des éléments

facultatifs associés 3 la mesure (énergie réactive & quatre quadrants, courant, tension, tension minimale, vitesse, température intérieure et extérieure

ot charge interne).

sur le champ
icularité DCS

de la donnée

Présence dans les exports de

e 3 deux
lettres pour la représentation des

EMS/CPID/NVR ication quil y a deux lettres (valeur pravenant du référentiel du | NA
tement pavs DCS, défini dans I Création d'engin)
Exemple - FR, DE, CH, E5.
L EMS - Chaine conforme 4 la
EMS/CPID/VKM zf"l;r"‘;f:'s‘ gufly 2 entre dewx ot définition de MDV (valeur provenant du référentiel du | NA
Tableau 125 Exemple - MECCO, ALST, 75 | DCS: défini dans la Création o
EMS - Chaine conforme 4 la
EMS/CPID/EVN ication quiily a douze chiffres définition de NIE EVN Permet d'identifier le systéme de
Exemple - 818054061842 mesure en le mettant en rapport avec
- les valeurs saisies dans le portail, PEVN
: ication qu'l p EMS - Numéro EMSID étant défini dans la Création d'engin et
EMS/CPID/EMSID ‘e’f:g‘::::t““ Iy a un chiffre EMSID FEMSID dans la Création o EMS
i Exemple - chiffre de 039
EMS - Periode pour laquelle
lecture est produits et .
EMS/TimePericd A Tableau 23 RP TD“;'"E;;?“':“ pour [a vérification des
Exemple : PTAM, PTSH
EMS /XMLVersion \é{elnlnicanm\ qua la valeur sstdgale | 1o o0 s - ersen de schéma XML selon AL version et
EMS - Date et heure de debut de |a —
Messurementintarvall période pour a premiére donnde de Inervalle utilisé pour la virification des
nNA Tableau 22

Sear

Ia séquence
Exemple - 2019-05-23T09:25-00Z

MeasurementInterval_Start

TimeStamp qui doivent &tre contenus
fans cet intervalle

45.1&45.2
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Correction et

précisions V2:

Reading/Channel/ s ma . R
IndexEnergy/Active/ Decimal obligataire EMS - VE'EII.II"S cumulés d'énergie active di h 1
Consumed consommes Reading/Channel/- - L EMS:-Valeurs-dindice-d'énergie-
- IndexEnergy/Active/- Décimal-obligatoirex : -
Reading/Channel/ Tableau 123 active-consomméex
Indes(EgE [ Active/ Décimal obligatoire EMS - Valeurs delta d'énergie réactive Consumeds=
gy, g régénérde . Tableau-123x
Regenerated Reading/Channel/- EMS-—-Valeurs-d'indice-d'énergie-
;‘:da:alcggl::ha.?;::::ﬁvgf Deécimal EMS - Valeurs delta d'énergie réactive ;l‘;zﬁi‘:‘::gﬁktweﬁ Décimal-obligatoirex réactive-régénéréen
Consumedrgr consommee
= Tableau 124 Reading/Channel/- s . .
Reading/Channel/ ~ 1 R . . EMS---Valeurs-d'indice-d'énergie-
:{IgdeKEn ergy/Reactive/ | Décimal rEE'Mg,‘iné\rfieurs defta d'énergie réactive i:r:)ies);i;lgaiyﬂleactwe] Décimal= réactive-consommeéex
| Regenerated — Tableau-124x
Reading/Channel/- EMS.--Val .dindice-d'énergie-
IndexEnergy/Reactive/- Décimalx réact'lve?rg;é:ér:él;ce ‘énergie:
Regenerated=
Signature EMS - Signature du fichier (si disponible) - Intégrité des données Signatures mﬁ%ﬁﬁ'”“ | Tablzau 133 ::f:ii‘;‘:l’;cm:r:.""m““m“l - mﬁ&-:;:nmm-ﬂx-dnnnm-

Page ou chapitre du guide concerné : 84.5.2
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Typede
modification:

Correction et
précisions

EMS---Energie-réactive-régénérée-3
ompter-du-début-de-la-période:

jusgu'au-moment-ol-a-été-détectée
la-tension-minimale

Page ou chapitre du guide concerné : 84.5.2
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Préconisation

V1:

Néant
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V2:

5.4.5.1 Préconisation relative a la gestion du cas d'erreur de syntaxe XML
par le DHS

Dans le cas d'une erreur dans la structure Xml d'une requéte regue du DCS, il est
possible que le DHS ne soit pas en mesure de comprendre le contenu du message et
donc de le traiter. Dans cette situation et afin de respecter I'exigence normative, une
réponse d'erreur générique est attendue par le DCS pour signifier 'erreur.

Mous proposons donc la structure suivante qui définit les valeurs de "CorrelationID” et
de "Verb" lorsque la validation par le DHS de la requéte échoue.

+ La partie HEADER du message generigue est représentée comme suit :

Headers
<werberep Ty« verb=
Houn=Unknown noun</Houn:
<Revision=Ll. 0=/ Revision>
<Timestamp»2021-12-16T10:16: 262 <,/ Timestanp>
<Sourcex-EMS_FR_GKML_S137001010111. gkl. com</Source:
“Message ID:=456-</ Message ID=
=CorrelationID=0=/CorrelationIh>
<Targets> decs.decofer.cloud-rte-France, com</Target>

=/ Header>

# La partie Reply du message est représentée comme suit :

Rep Ty
<Result>F AILED</Result>
<Error:
<Code=¥ML syntax error</Code=
<XPath-RequestMessage</XPaths>
</Error=
Ty

16
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V1:

Champ XML Refarence Origine de la donnée _Cha mp ?55"':-'& dans le ﬁ!:h fer LSV Utilisation dans des régles de
issu de I"'export des données brutes
description (Fichier EventSet_.csv) calcul ou de contrale

normee

\Z

V2:
Ajout de la colonne "controle réalisé sur le champ ..."

Champrassocdié-dans-le-fichier- j
CSV-issu-de-l'export-des-données- Utilisation-dans-des-régles-de-calcul-
brutes- ou-de-contrdle=
=

Contréle-réalisé-sur-le--champ- dies?rriﬁ:‘ljl::en--

Champ-XML= (contenu)-—-particularité-DCSx

Origine-de-la-donnéex
normex

Page ou chapitre du guide concerné : 84.6.2
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Reformulation

4.6.4 Elements particuliers attendus dans les EventSet
Voici les différents types d'événement attendus au minimum :

. composants
+ Mise hors tension et sous tension

compteur ou reset des CEBD sur le DHS)

gestion utilisateurs

V2:

Phrase supprimée .

Maj. du Guide : Evolution V1->V2

. » Matériel et logiciel = fonctionnement de I'EMS, de ses fonctions et de ses

#+ Mesures = informations sur la génération des mesures (erreur interne du
¢ Autres : Communication, synchronisation d'horloge (erreur de

synchronisation, remise a I'heure — Attention pas d'information sur
I'equipement désynchronis€, potentiellement que le DHS), configuration,

4.6.4 Eléments particuliers attendus dans les messages EventSet

Liste des difféerents types d’événements attendus au minimum :

Evénements Matériel et logiciel, informant sur le fonctionnement général de
I'EMS, et plus particulierement sur |'état de ses fonctions et de ses
composants

Evénements d'alerte sur les mises hors et sous tension

Evénements d'alerte sur la mesure et la génération des données d'énergie
(exemple : erreur interme du compteur ou reset des CEBD sur le DHS)
Autres types d'événements portant sur : |

o La communication,

o La synchronisation horaire (erreur de synchronisation, remise a I'heure),
o La modification de configuration,

o La gestion utilisateurs

Page ou chapitre du guide concerné : 84.6.4
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Typede
modification:
Si les AutomaticTransfert ne sont pas gérés pour les EventSet, un moyen de
. contournement peut &tre mis en ceuvre par le DCS 3 travers une automatisation
ReformUIatlon des RequestMessage avec une périodicité horaire. Il est donc recommandé que
V1 . I'EMS sache gérer un RequestEvents chague heure (identique au CEBD).

Il est recommandé que les débuts des défauts en cours soient remontés a
intervalle  régulier (tous les CommunicationConfig/DataGeneration/
EventConfig/MinTimeEventRep). Cela permet au DCS de clore le défaut

automatiquement au  bout d'un  timeout configuré & la  wvaleur dans
MinTimeEventRep, si aucun evenemnent de fin d n'est recu.

= Recommandations :

¢ I| est recommandé que les débuts des défauts en cours soient remontés a
intervalle regulier (tous les CommunicationConfig>DataGeneration
>EventConfig >MinTimeEventRep).

V2: Cela permet au DCS de clore le défaut automatiquement au bout d'un
timeout configuré a la valeur dans MinTimeEventRep, si aucun message
de fin d’événement n’est regu.

e Si les AutomaticTransferEvents ne sont pas gérés, un moyen de
contournement peut étre mis en ceuvre par le DCS a travers une
automatisation des RequestEvents avec une périodicité horaire. Il est donc
recommandé que |'EMS sache gérer un RequestEvents chaque heure
(identique au CEBD).

Page ou chapitre du guide concerné : 84.6.4
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Typede
modification: Vi
4.7.4 Eléments particuliers attendus dans les messages Heartbeat

Il est nécessaire de pouveir paramétrer I'heure de déclenchement des Heartbeat
et de penser a la décaler par rapport aux CEBD.

Précision

Il est attendu que I'EMS réalise a récurrence chaque Heartbieat. La valeur
suivante définie la durée minimum entre deux générations d'HeartBeat :

/CommunicationConfig/DataGeneration /HeartbeatConfig/Time

. . ., N ) 4.7.4 Eléments particuliers attendus dans les messages Heartbeat
Il est recommandé de configurer la fréquence a 5 minutes

= Eléments fixés par I'EN 50463:2017 :
Aucune historisation n'est demandée pour le Heartbeat sur I'EMS. « 1l est nécessaire de pouvoir paramétrer I'heure de déclenchement des
Heartbeat et de penser a la décaler par rapport aux CEBD.
= Il est attendu que I'EMS réalise a récurrence chague Heartbeat. La valeur

suivante définie la durée minimum entre deux générations d'Heartbeat :
»CommunicationConfig>DataGeneration>HeartbeatConfig>Time

= Aucune historisation n'est demandée pour le Heartbeat sur I'EMS.

V2:

= Recommandations :

= 1l est recommandé de configurer |a fréquence d'émission des Heartbeat 3 5
minutes.

= Pour un mode de communication ftp, il est nécessaire que le déclenchement
des Heartbeat soit décalé par rapport aux CEBD afin d'éviter tout conflit
éventuel lié a 'émission des deux messages en raison de l'utilisation du
Timestamp dans le nom du fichier.

Nota bene :
Cette régle est aussi valable pour tous les types de fichiers autres que CEBD.

Page ou chapitre du guide concerné : 84.7.4
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Précision
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V1:

9 occurrences de la balise suivante gui ont été supprimees :

<xs:any namespace="##other" processContents="lax" minlccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>

V2:

Différences notables par rapport au schéma xsd en annexe (§F.7) de I'EN 50463-
4:2017 :

¢ 9 occurrences de la balise suivante ont été supprimées car les extensions
personnalisées permis par les éléments de type « any » ne sont ni traités ni
controlés par le DCS.

<xs:any namespace="##other" processContents="lax" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded" />

Page ou chapitre du guide concerné : 84.8.3
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Champ

Contrdle réalisé sur
le champ (contenu)
— particularité du
DCs

Référence
description
norme

Origine de la donnée

Présence dans les
exports de données

Utilisation dans des régles de
calcul ou de contréle

Nota: Cet élément permeftra de clore
automatiguement un défaut s les événements
(débuts) sont systématiquement réémis si les défauts
sont toujours actifs au bout de ce temps. La durée
devrait éfre 4 la fois assez importante pour éviter une
saturation des journaux et en méme temps pas trop
grande pour permettre de maitriser la période
derreur.

Champ-XMLx

DataGeneration/-
EventConfig/-
MinTimeEventRep=

Contréle-réalisé-sur-le-champ-
{contenu)-—particularité-DCSx

Référence-
description-
normex

Origine-de-la-donnéex

EMS---Indique-le-délai-d"attente-
minimal-du-systéme-de-mesure-
entre-deux-événements-de-méme-

comme-un-nouvel-événement.«
L'objectif-est-d'éviter-de-saturer-le-
journal-avec-des-événements-de-
méme-type-x

Présence-dans-les-expor.=-de-

données-x

type-avant-gquil-n‘identifie-le-dernier- | DataGeneration_EventConfig_-
MinTimeEventRepx

Utilisation-dans-des-régles-de-calcul-
ou-de-contrilex

Nota%-Cet-élément-permettra-de-clore-
automatiquement-un-défaut-si-les-
événements:(débuts)-sont-
systématiquement-réémis-si-les-défauts-
sont-toujours-actifs-au-bout-de-ce-
temps.-La-durée-devrait-étre-a-la-fois-
assez-importante-pour-éviter-une-
saturation-des-journaux-et-en-méme-
temps-pas-trop-grande-pour-permettre-
de-maitriser-la-période-d’erreur. =

Page ou chapitre du guide concerné : 84.9.2
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4.9.4 Eléments particuliers attendus dans les messages CommunicationConfig

1l est & noter que :

Les informations remontées sont celles au moment du message (pas d'historique
possible dans le temps dans 'EMS). Les dates de changements de configuration
peuvent étre retrouvées 3 partir des messages EventSet (mais on ne sait pas
aprés coup quelle medification correspond a quelle date)

Le service de données est optionnel

Service optionnel de transfert avec le sol (automatique et/ou Request/Response)
Beaucoup d'informations sont facultatives (mé&me si potentiellement utiles).

La norme ne prévoit pas comment les informations de CommunicationConfig sont
utilisées par I'EMS. 1l est important de tester le changement des valeurs et de
voir I'impact sur le fonctionnement de I'EMS.

1l est recommandé de :

Préciser dans l'ensemble des données facultatives les données que wvous
souhaitez voir et modifier & distance. (RTE : toutes les données indispensables
au réssau pour la connexion de 'EMS au DCS)

Si des services de données optionnelles sont demandés, demander les données
facultatives associées dans le CommunicationConfig.

1l est recommandé que les données du CommunicationConfig soit bien celles
utilisées dans I'EMS (pas uniguement des données saisies mais correspondant
bien & ce qui est utilisé).

Préciser la fréquence journaliére d’envoi par Request ou automatiquement (hors
cas de mise a jour)

Sl n’y a pas de service de Request demandé (seulement envoi automatique), il
faut renvoyer automatiqguemant un CommunicationConfig lors de mise & jour

demandée de configuration aprés que I'ensemble des mises a jour soient prises
en compte (local ou par ChangeCommunicationConfig).

V2:

4.9.4 [Eléments particuliers attendus dans les messages CommunicationConfig

Eléments production des données (cf. I'EN 50463:2017):

Le service de données CommunicationConfig est optionnel

Les informations remontées constituent une photographie de la configuration de
I'EMS au moment de la production du message.

Service optionnel de transfert avec le sol (automatique et/ou Request/Response)
Beaucoup d'informations sont facultatives (mé&me si potentiellement utiles).

La norme ne prévoit pas comment les informations de CommunicationConfig sont
utilisées par I'EMS. 1l est important de tester le changement des valeurs et de
voir I'impact sur le fonctionnement de I'EMS.

Recommandations :

Il est recommandé de préciser I'ensemble des données facultatives qui sont
disponibles dans les messages CommunicationConfig transmis.

Il est recommandé qu'a minima, toutes les données liées a la connexion réseau
et indispensables pour la communication EMSe»DCS y soient décrites.

Si la disponibilité des services de données optionnelles est prévue, il est
recommandé de demander les données CommunicationConfig facultatives qui y
sont associées.

Il est conseillé d'envoyer automatiguement un CommunicationConfig 3 une
fréquence journaliére, a chaque cas de mise a jour de paramétre et a chaque
demarrage d'un EMS.

Si le service RequestCommunicationConfig n'est pas disponible, il est
recommandé qu'une modification de configuration de I'EMS déclenche
automatiguement un AutomaticTransferCommunicationConfig vers le DCS aprés
une mise a jour (locale ou par ChangeCommunicationConfig) effective.

84.9.4 23
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modification: Page ou chapitre du guide Page ou chapitre du
Reformulation concerné : 84.9.4.2 guide concerné : 84.9.6

V 1 . 4.9.4.2 configuration des éléments de génération de message V2 .
. .

Header :
4.9.6 [Configuration des éléments de génération de message

» L'EMS doit permettre de configurer localement la source pour la génération de = Header :
I'entéte des messages envoyés par 'EMS. -
La génération des messages par 'EMS ne dépend pas d'un user. » L'EMS doit permettre de configurer localement la source pour la génération de
I'entéte des messages envoyés par 'EMS.
anérati i "
# La source qui doit étre utilisée dans la génération des messages est définie dans La génération des messages par 'EMS ne dépend pas d'un user.
les paramétres suivants : » La source qui doit étre utilisée dans la génération des messages est définie dans
/i icationConfig/! tion /M der/Source les paramatres suivants :
Valeur attendue : EMS_[CPID].[AddressingEntity].[Top] >C icationConfig ation der>Source
Valeur attendue: EMS_[CPID].[AddressingEntity].[Top]
» L'ensemble des messages de I'EMS doit utiliser cette valeur dans le . " . o
Header>Source des messages générés » L'ensemble des messages de I'EMS doit utiliser cette wvaleur dans le
i T ) . n Header=Source des messages générés.
» Sile service ChangeCommunicationConfig est disponible pour I'utilisateur UserID

du DCS, il doit étre possible de modifier sa valeur. » Sile service ChangeCommunicationConfig est disponible pour I'utilisateur UserID

du DCS, il doit étre possible de modifier sa valeur.

= Compression :
¥ La compression de la charge utile (payload) des messages est facultative. Si
» La compression de la charge utile (payload) des messages est facultative. Si I'EMS ut!hse la CD'-_"PIESS'U", du payload, alors le champ facultatif
'EMS utilise la compression du payload, alors le champ facultatif CompressionMethod doit étre présent.
CompressionMethod doit &tre présent. » Ainsi la méthode de compression utilisée doit étre définie dans les paramétres
» Ainsi la méthode de compression utilisée deit &tre définie dans les paramétres suivants :
ivants : L - -
sutvan >Ci ionConfig: -ation>Comp d:
/G icationConfig/| tion,/CompressionMethod :
R Valeur attendue : gzip
Valeur attendue : gzip
Nota : Si la balise est présente dans le message, renseigner obligateirement Ia Nota : Si Ia balise est présente dans le message, ranseigner obligatoirement la
valeur, valeur.
Chiffrement ; = Chiffrement :

# La méthode de chiffrement AES_128_CTR doit &tre utilisée dans tous les cas.

» La méthode de chiffrement AES_128_CTR doit &tre utilisée dans tous les cas.

» 5i le champ facultatif est présent, la valeur attendue est Ia suivante :
> Silech, facultatif est présent, la val ttendue est la suivante : I . -
» Si le champ facultatif est présent, la valeur attendue est |a suivante oC - ation>EncryptionMethod :
AES5_128_CTR

JC icationConfig/ ation/EncryptionMethod :
AES_128 CTR
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Page ou chapitre du guide concerné : 84.10.1

V1:

4.10 ChangeCommunicationConfig

4.10.1 Geéneralités
Le service ChangeCommunicationConfig permet de modifier la configuration de
communication du systéme de mesure par le DCS.

Il est émis sous forme d’'un RequestMessage et n'inclut que les éléments de
configuration a modifier. Voir la partie 4.2 RequestMessage (du DCS vers I'EMS).

Origine de la Les données du ChangeCommunicationConfig sont construites par le DCS
donnée suite 3 une demande de modification des paramétres de configuration du
systéme de mesure émise par un opérateur RTE depuis le portail du DCS.

Présence De la méme maniére que les RequestMessages, les informations du
dans les message ChangeCommunicationConfig sont disponibles dans le fichier :
exports de Exchanges_<evn»<emsld>_<dateDebut>_<dateFin=>.csv
données des exports de données.
Les éléments du ChangeCommunicationConfig Payload ne sont pas présents
dans les fichiers d'export.
Affichage Sur le portail du DCS, les données de configuration d'un systéme de mesure

dans le portail | sont modifiables uniquement par un opérateur RTE depuis I'onglet «
Parameétres » de |'écran « Fiche EMS ».

La date de dernier ChangeCommunicationConfig envoyé par le systéme DCS
au systéme de mesure sauvegardée dans I'entrepdt de données est affichée
dans le champ "Dernier envol du Change Communication Config” du méme

onglet.

V2:

4.10 ChangeCommunicationConfig

4.10.1 Généralités
Le service ChangeCommunicationConfig permet de modifier |la configuration de
communication du systéme de mesure par le DCS.

1l est émis sous forme d'un RequestMessage et n‘inclut que les éléments de
configuration a modifier. Voir la partie 5.3 RequestMessage (du DCS vers I'EMS).

Origine de la Les données du ChangeCommunicationConfig sont construites par le DCS
donnée suite a une demande de modification des parametres de configuration du
systéme de mesure émise par un opérateur RTE depuis le portail DCS.

Présence De la méme maniére que les RequestMessages, les informations du
dans les message ChangeCommunicationConfig sont disponibles dans le fichier :
exports de Exchanges_<evn><emsld>_<dateDebut>_<dateFin>.csv
données des exports de données.
Les éléments du ChangeCommunicationConfig Payload ne sont pas présents
dans les fichiers d'export.
Le détail est donné champ par champ dans le tableau suivant (§4.10.2).
Affichage Sur le portail du DCS, les données de configuration d'un systéme de mesure

dans le portail | sont modifiables uniquement par un opérateur OF depuis I'onglet
« Information EMS » de |'écran « Fiche EMS »|

La date de dernier ChangeCommunicationConfig envoyé par le systeme DCS
au systéme de mesure sauvegardée dans I'entrepét de données est affichée
dans le champ "Dernier envoi du Change Communication Config" du méme
onglet.
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Typede
modification:
p r V1:
reformulation 4.11.4 Eléments particuliers attendus dans les messages AssetData
Il est a noter que :
» Les informations remontées sont celles au moment du message (pas
d’historique possible dans le temps)
e Le service de données est optionnel
Service optionnel de transfert avec le sol (automatique et/ou request/response)
» Beaucoup d'informations sont facultatives (méme si utiles).
V2: 4.11.4 Eléments particuliers attendus dans les messages AssetData

5 Eléments de production des données (cf. I'EN 50463:2017) :

La prise en charge du service de données AssetData est optionnel. Si ce service
est disponible :

+ Les informations remontées sont celles au moment du message (pas d'historique
possible dans le temps)

+ Le service de transfert avec le sol peut etre automatique etfou en
reguest/response

+ Beaucoup dinformations sont facultatives (méme si utiles)

Page ou chapitre du guide concerne : 84.11.4
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. 5.2.3 Liste des commandes 5.3.3 Liste des commandes

Clarification via
exemple et

Le DCS prend en charge I'8mission de I'ensemble des commandes suivantes :
Le DCS prend en charge I'émission de I'ensemble des commandes suivantes :

Service Processus

out de Demande de blocs CEBD RequestCEBDElocks Service Processus
parag raphe Demande d'événements d’EMS RequestEvents Demande de blocs CEBD RequestCEBDBlocks
Demande de blocs de lecture RequestReadingBlocks Demande d'événements d'EMS ReguestEvents
Pemande de configuration d'actif de I'EMS RequesthssetData Demande de blocs de lecture RequestReadingBlocks
v de de confi ion de ¢ ication de 'EMS  RequestCommunicationConfig — . — .
Demande de configuration d'actif de I'EMS RequestAssetData
Chang t de configuration de « ication de | ChangeCommunicationConfig
I'EMS Demande de configuration de communication de 'EMS RequestCommunicationConfig
Demande d'état de I'EMS RequestState
Changement de configuration de communication de ChangeCommunicationConfig
I'EMS
L'EMS doit prendre en charge la réception de I' ble des c de > Demande d'état de I'EMS ReguestState
décrites ci-dessus et pouveoir y ré dre systéemati t par un

ResponseMessage que le service de données soit géré ou non.

Ces commandes peuvent &tre  I'initiative d’un opérateur RTE, SNCF Réseau ou d'un L'EMS doit prendre en charge la réception de I'ensemble des commandes décrites ci-
utilisateur ferroviaire du portail sur un EMS lui appartenant. dessus et pouvoir y répondre systématiquement par un ResponseMessage que le service

de données soit géré ou non.
Ces commandes peuvent &tre a I'initiative du DCS au travers d'une synchrenisation d'un

nouvel EMS ou d'une orchestration en régime établi. Recommandation : Si le service n'est pas géré, une réponse de I'EMS est attendue avec
un Result : « FAILED » et un Error=>Code: « Action not authorized for user ». (cf. Cas 1
du tableau §5.4.5)

Ces commandes peuvent &tre a l'initiative d’'un opérateur RTE, SNCF Réseau ou d'un
utilisateur ferroviaire du portail sur un EMS lui appartenant.

Ces commandes peuvent étre & l'initiative du DCS au travers d'une synchronisation d'un
nouvel EMS ou d'une orchestration en régime établi.

Page ou chapitre du guide Page ou chapitre du guide
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5.3.4 Fonctionnement attendu des EMS suite a la réception d’'un
RequestMessage

L’EMS doit étre capable de traiter au moins une commande toutes les 5 minutes (valeur
par défaut).

Dans le cas o0 I'EMS est a l'origine des échanges avec le DCS (FTP Mailbox, I'EMS
doit vérifier 8 minima toutes les 5 minutes qu‘une commande est disponible.

L'EMS doit systématiquement envoyer un ResponseMessage sur  un
RequestMessage. Hors anomalie liée au destinataire ou & la communication, il est
attendu que le ResponseMessage arrive dans une durée inférieure ou égale au
paramétre configuré dans Ci icationConfig/E P

Si plusieurs DCS sont configurés dans I'EMS, I'EMS doit envoyer le ResponseMessage
uniquement au DCS lui ayant envoyé le RequestMessage.

Sur un RequestCEBDBIlocks, il est attendu que le ResponseMessage doit contenir
I'ensemble des CEBD dont les TimeStamp sont compris entre StartTime inclus et

EndTime inclus.

I'ensemble des EventSet dont les TimeStamp sont compris entre StartTime inclus et
EndTime inclus.

Sur un RequestReadingBlocks, il est attendu que le ResponseMessage doit contenir
les ReadingBlocks dont les TimeStamp sont compris entre StartTime inclus et
EndTime inclus.

Sur un RequestAssetData, il est attendu que le ResponseMessage doit contenir les
AssetData configurés sur I'EMS & la date de traitement du Request par I'EMS.

Sur un icati onfig, il est attendu que le ResponseMessage doit
contenir les paramétres configurés sur I'EMS a la date de traitement du Request par
I'EMS.

Sur un RequestState, il est attendu que les ResponseMessage doit contenir I'état
des différents composants et fonctions de 'EMS a la date de traitement du Request par
I'EMS.

V2:

5.4.4 Fonctionnement attendu des EMS suite a la réception d"un
RequestMessage

L’EMS doit &tre capable de traiter au moins une commande toutes les 5 minutes (valeur
par défaut).

Dans le cas ol 'EMS est a |'origine des échanges avec le DCS (FTP Mailbox, ...), 'EMS
doit vérifier 3 minima toutes les 5 minutes qu'une commande est disponible.

L'EMS doit systématiquement envoyer un ResponseMessage sur un
RequestMessage. Hors anomalie liée au destinataire ou a la communication, il est
attendu que le ResponseMessage arrive dans une durée inférieure ou égale au
paramétre configuré dans ¢ icati

onfig

Si plusieurs DCS sont configurés dans I'EMS, I'EMS doit envoyer le ResponseMessage
uniguement au DCS lui ayant envoyé le RequestMessage.

Sur un RequestCEBDBlocks, il est attendu dans le ResponseMessage |'ensemble
des CEBD dont les TimeStamp sont compris entre StartTime exclu et EndTime inclus.
Exemple :
Pour une RequestCEBDBlock dont I'élément StartTime du MeasurementInterval
est 900 et I'élément End est 10h00, il est attendu 12 données CEBD dans le

2, dont le Ti de [a premiére donnée est 9hO5 et le

TimeStamp de la derniére donnée CEBD de [a séquence est 10h00.

Sur un Event, le ge doit contenir I'ensemble des EventSet
dont les TimeStamp sont compris entre StartTime inclus et EndTime inclus.

Sur un dii loch le ige doit contenir, les
ReadingBlocks dont les TimeStamp sont compris entre StartTime exclu et EndTime
inclus.

Sur un AssetData, le doit contenir les AssetData
configurés sur I'EMS 2 la date de traitement du Request par I'EMS.

Sur un i onfig, le ge doit contenir les
paramétres configurés sur I'EMS a |a date de traitement du Request par I'EMS.

Sur un le doit contenir I'état des différents
composants et fonctions de I'EMS & la date de traitement du Request par 'EMS.

Mossage dacquittement e )
I'EMS sans charge utile. Il est aussi attendu que I'EMS accepte les modifications
demandées sur la configuration de communication de I'EMS et cela uniguement si
I'utilisateur dispose des droits d'accés appropriés pour toutes les modifications de
configuration demandées.

'Sur un ChangeC onfig, un

Page ou chapitre du guide concerné : 5.3.4 ->85.4.4
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V1:
5.3.5 Gestion des cas d'erreur
Si le résultat est Partial ou OK, il ne doit pas y avoir d'erreur renseignée.
Voici les éléments attendus par le DCS dans les cas d'erreurs généraux :
V2:

5.4.5 Gestion des cas d'erreur

L'élément Reply est utilisé pour confirmer la réussite d'une opération ou signaler des

erreurs dans le ResponseMassage.
Si le résultat est Partial ou OK, il ne doit pas v avoir d'erreur renseignée. Autrement,

voicl les éléments attendus par le DCS dans les cas d'erreurs généraux :

Page ou chapitre du guide concerné : 85.3.5 ->85.4.5
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Typede
modification:

V1:

Reformulation ¢ Si la totalite des donnees demandees est existante et transmise dans un unique
ResponseMessage. Un unique ResponseMessage doit étre transmis et 'element
<Result> doit étre OK.

# 5Si seule une partie des données demandees est existante dans I'EMS et que ces
données sont transmises dans un seul ResponseMessage alors 'élément <Result>
sera OK signifiant ainsi qu'aucune autre donnée de méme type n'est disponible
sur cette période. Ce, méme si le StartTime est trop ancien par rapport 3 la
période de rétention.

V2: = 5jles données demandeées sont existantes {en totalité ou en partie) dans I'EMS et
gue ces données sont transmises dans un seul ResponseMessage alors I'élément
<Result= doit étre QK.

Nota : Dans le cas ol les données demandées sont existantes en partie dans
I'EMS, la réception d'un <Result>= OK signifie quaucune autre donnée de méme
type n'est disponible sur la période demandée.

Page ou chapitre du guide concerné : 85.4.6
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Typede
modification:
S .. V1: 5.4.5.3 Signature numérique
Precision L'EMS a la possibilitéfobligation de rajouter une signature XML pour les balises
suivantes :
+ Obligatoire :
o CEBDBlock

* Optionnel :
o ReadingBlock
o AssetData

5.5.5.3 Signature numeérigue

V2: Selon la nature du service, I'ajout par I'EMS d'une signature ¥ML dans le message peut
étre obligatoire ou facultatif. Voici les différents services concernés selon le caractére
obligatoire ou facultatif de la signature :

= Obligatoire :
o CEBDElock
= Optionnel :
o ReadingBlock
o AssetData

= MNon concermnées
o Tous les autres services

Page ou chapitre du guide concerné : 85.5.5.3 V2

31



@ Maj. du Guide :

Typede
modification:

Précisions et

Evolution V1->V2

Préconisations|ViE

sur les
parametres

6.2 Communication bord-sol en connexion directe par FTP Mailbox

Cette partie du document ne traite que de la partie échange via FTP avec boite de

courrier électronique (ftp mailbox).

FTPMailbox N

L’initiative de la communication est systématiquement a l'initiative du bord.

6.2.1 Paramétrage

Voici les informations de paramétrage de la Ground Station « ftp mailbox » du DCS

RTE :

Adresse du serveur FTP

dcs.decofer.cloud-rte-france.com

Répertoire de commande

ems-outbound

Répertoire pour l'envoi d'instructions
al'EMS

Répertoire de réception

ems-inbound

Répertoire pour la réception des

(Ems -> DCS) messages provenant de I'EMS
Port 21 Port du serveur FTP du DCS
USR (User) < CPID>_01 <CPID> : format de chaine défini

dans I'EN 50463-1:2017, 4.2.5.2.
Automatiquement déterminé par le
DCS a partir des informations saisies
lors de la création de I'EMS.

Doit étre saisi de maniére identique
dans I'équipement

chapitre du guide concerné : §6.2

/

6.2 Communication bord-sol en connexion directe par FTP Mailbox

V2:

Cette partie du document ne traite que de la partie échange via FTP avec boite de
courrier électronique (FTP Mailbox).

emarques importantes :

1. le DCS gére le FTP et le FTPS (File Transfer Protocol Secure).

2. la connexion au FTP doit se faire en mode passif (commande FTP PASV). Le
serveur FTP répond a cette commande envoyée par I'EMS avec une liste de ports
wers lesquels il pourra ouvrir une connexion TCP.

L'initiative de la communication est systématiquement a l'initiative du bord.

6.2.1 Paramétrage FTP Mailbox
[+ Tableau des paramétres d'accés a la Ground Station « FTP mailbox » du DCS RTE :

des.decofer.cloud-rte-france.com
dcstestftp.decofer.cloud-rte-France

Adresses du serveur | Production :
FTP Test :

Répertoire de ems-outbound Répertoire pour I'envoi
commande d'instructions a 'EMS

(DCS -= EMS)

Répertoire de ems-inbound Répertoire pour la réception des
réception messages provenant de 'EMS

(EMS -= DCS)

Port 21 Port du serveur FTP du DCS

(’ Tdentifiant utilisateur | <CPID* >_<lUser/UserID>
pour |'accés au
serveur FTP:

FTPMailbox/UserID

Cet élément doit Etre identigue 3 \\

celui configuré dans 'EM5.

RTE recommande le format de 'Elément User/Protocol/FTPMailbox/UsarID
comme spécifié ci-dessus avec 3

- CPID¥* = Format de chaine défini dans I'EN 50463-1:2017, 4.2.5.2
mais sans les caractéres "_"

- User/UserID = Identifiant unique et non modifizble de I'EMS pour

l'utilizateur.
Example :
=CPID*= =User/UserID= FTPMailbox/UserID
FRGKL9187001010111 o1 3 | FRGK1L9187001010111_01

‘Cependant, il est permis d'utiliser un format différent de celui proposé 3

\ condition de pourveir garantir le caractére unitaire de I'userlD chaftf J
] 1
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6.2.2 Format du nom de fichier échangé

Le nom du fichier doit aveir le format suivant :

[EMS_][CPID]_[SendingTime]_[MessageType][IVField].[ Extension]

ou

CPID

Format de chaine défini dans I'EN 50463-1:2017, 4.2.5.2
[RNVI_IMDV]_[NIE][EMSID]

Waleur attendue : Le CPID doit correspondre aux informations de

I'EMS saisies dans le portail du DCS :
* RNV = <NVR>
+ MDV = <VKM>
* NIE = <EVN>
+ EMSID = <EMSID>

SendingTime

Heure UTC de I'envoi du fichier au format de base :
yyyymmddThhmmss

Format défini par I'ISQ 8601

MessageType

Chaine identifiant e type de message.
Les valeurs attendues sont :

-« Request »,

-« Response »

-« Event »
suivant le type de message

IVField

Si le fichier est chiffré, Ia valeur correspond 3 la concaténation
de la chaine « _IV_ » et de la chaine équivalente 3 la valeur
hexadécimale du IV (32 caractéres), en minuscules.

Si le fichier n'est pas chiffré, ce champ n'est pas présent

Extension

Chaine identifiant le type du fichier.

Les valeurs possibles sont :
-« xml » pour un fichier non compresse,
-« gzip » pour un fichier compressé.

chapitre du guide concerné : §86.2.2

V2

6.2.2 Format du nom de fichier échangé

Le nom du fichier doit avoir le format suivant :

[EMS_][CPID]_[SendingTime] [MessageType][IVField].[Extension]

[o]V]

CPID

Format de chaine défini dans I'EN 50463-1:2017, 4.2.5.2
[RNV]_[MDV]_[NIE][EMSID]
Valeur attendue : Le CPID doit correspondre aux informations de
I'EMS saisies dans le portail du DCS :

e RNV = <NVR>

« MDV = <VKM>

¢ NIE = <EVN>

« EMSID = <EMSID>

SendingTime

Heure UTC de I'envei du fichier au format de base :
yyyymmddThhmmss
(Format défini par I'ISO 8601)

MessageType

Chaine identifiant le type de message.
Les valeurs attendues sont :

-« Request =,

-« Response »

- «Event»
suivant le type de message

IVField

Si le fichier est chiffré, la valeur correspond a la concaténation
de la chaine « _IV__ » et de la chaine équivalente a la valeur
hexadécimale du IV (32 caractéres), en minuscules.

Si le fichier n'est pas chiffré, ce champ n'est pas présent.

fension

Les valeurs possibles sont :
-« xml » pour un fichier non compressé,
-« gzip » pour un fichier compressé.
-« part » pour un fichier partiel.

Chaine identifiant le type du fichier. \\

Les extensions ".xml" ou ".gzip" sont celles attendues pour des fichiers
intégralement deposés sur le serveur ftp.

Tout fichier partiellement transmis au serveur ftp doit avoir une
extensi .part”. Cette extension permet d'identifier les fichiers dont la
transmission est en cours, suspendue ou interrompue.

L'extension ".part" doit étre ajoutée derriére |'extension normale (".xml"
ou ".gzip") du fichier partiellement transmis.

Exemple:
**= xml.part ou *** .gzip.part 33 )
V.
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Corrections et
précisions de \YAE
I'adresse pour

les tests

6.3.1 Paramétrage

Informations concernant la demi-interface serveur coté Rte

Commentaire

Utiliser le DNS, pour assurer la
continuité de service

Le <X> sera fournie dans le
contrat d’interface final

Utiliser le DNS, pour assurer la
continuité de service

Le <X> sera fournie dans le
contrat d'interface final

Item valeur

Adresse racine des APIs https://secure-

(production) apps.iservices.rte-
france.com/decopcgl <X>

Adresse racine des APIs | https://secure-apps-
(pré-production) dev.iservices.rte-
france.comdecopcgl <X>

Port 443

Sécurisation Par certificat Le certificat est fourni par Rte

hapitre du guide concerné : 86.3.1

V2:

6.3.1 Paramétrages

6.3.1.1 Informations concernant la demi-interface serveur coté Rte

Item valeur
Adresse racine des APIs https://secure-apps.
(production) iservices.rte-france.com/

decopcgl<X>

Adresse racine des APIs | https://secure-apps-dev.

(pré-production) iservices.rte-franl:e.oo
decopcgl<X=

Commentaire
Utiliser le DNS, pour assurer la
continuité de service

Le <X> sera fournie dans le contrat
d'interface final

Utiliser le DNS, pour assurer la
continuité de service

Le <X> sera fournie dans le contrat

dinterface final

Adresse racine des APIs https://dcstestapi.decofer.

Utiliser le DNS, pour assurer la

(Test) cloud-rte-france.comy/ continuité de service
decopcgl1/dataCollectingS
ystem/v1/event?wsdl

Port 443
Par certificat Le certificat est fourni par Rte

Sécurisation
i



